Zespotowa walka robotow
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Korpus Marines intensywnie testuje roboty, ktdre mogg przydad
sie na polu walki. Jednak gtoéwny problem z robotami jest taki,
ze wcigz muszg by¢ one sterowane przez ludzi. Dlatego tez
Marine Corps 1 Departament Obrony rozwijajg nowg koncepcje —
robotéw taczonych w zespoty.

Putkownik Jim Jenkins, dyrektor ds. naukowo-technologicznych w
Marine Corps’ Warfighting Lab méwi, Zze np. roboty
wykorzystywane obecnie do wykrywania putapek czy prowadzenia
zwiadu nie zwiekszajg sity oddziatu. Co prawda pozwalajg one
unikna¢ Zzotnierzom niektérych niebezpiecznych sytuacji, jednak
wcigz sg sterowane przez czitowieka, a czynnos¢ ta najczesciej
wymaga tyle uwagi, ze konieczne jest wyznaczenie kolejnego
zotnierza, ktdéry czuwa nad bezpieczehAstwem operatora robota.
Sita oddziatu sie nie zwieksza, a moze ulec zmniejszeniu. Stad
pomyst na *gczenie w zespoty rdéznych robotdéw. Jesli takim
zespotem mégtby sterowaé¢ jeden zotnierz, to wéwczas roboty —
wykonujgce w zespole wiele réznych zadan — zwiekszatyby site
oddziatu.

W Quantico trwajg wtasnie prace nad projektem Uncrewed
Tactical Autonomous Control and Collaboration (UTACC).
Wykorzystywane w nim oprogramowanie Distributed Real-time
Autonomously Guided Operations Engine (DRAG) przeszto wstepne
testy. Marines testowali robota naziemnego, Kktory
wspbétpracowat z latajgcym dronem. Wystany na zwiad robot
wypuszczat drona, gdy potrzebowat dodatkowych informacji,
ktéorych nie mégt zdoby¢ z ziemi. Oba urzadzenia wysytaty dane
do operatora, ktdéry mégt je przekaza¢ dalej. Podczas testéw
dane takie byty np. przekazywane do eksperymentalnego
niewidocznego dla radardow drona Navy M80 Siletto, ktory
przeprowadzat symulowany atak rakietowy na cele
zidentyfikowane przez roboty i wskazane przez operatora.
Catos¢ testéw prowadzono w zamknietych pomieszczeniach
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symulujgcych $rodowisko miejskie.

Putkownik Jenkins méwi, ze w najblizszym czasie nie
pozbedziemy sie cztowieka z catego systemu. ,Kiedy jest mowa o
systemach pozbawionych 1ludzkiego operatora, pojawia sie
pytanie o ich wiarygodnos¢. Kiedy moge zaufad¢ maszynie na
tyle, by to ona samodzielnie pociggneta za spust?”

Korpus Marines testuje tez inne interesujgce systemy. Jednym z
nich sg bezzatogowe $migtowce, ktdédrych zadaniem bedzie
dostarczanie zaopatrzenia. Testowane sg tez roboty, ktére
potrafityby zatadowa¢ i roztadowa¢ smigtowiec oraz przenies¢
zaopatrzenie na odlegtos¢ 800 metrow. Roboty te, nazwana
Expeditionary Robopallettess (XRP) znajdujg sie obecnie w
drugiej fazie rozwoju. Poczatkowo stworzono je na potrzeby US
Air Force, gdzie miaty w petni autonomicznie wjezdzac¢ do lukodw
bagazowych $migtowcéw MV-22 Osprey i CH-53 Sea Stallion. Mark
Rosenblum, dyrektor firmy, ktdéra rozwija XRP, méwi, ze roboty
nie tylko wyeliminuja ryzyko zwigzane z konieczno$cig recznego
roztadowywania helikoptera i zwigzana z tym koniecznos$¢
skupienia w jednym — podatnym na ataki — miejscu sporej liczby
ludzi, ale réwniez zrobig to szybciej niz ludzie. Dzieki temu
w ciggu 10 godzin pojedynczy smigtowiec bedzie w stanie
wykona¢ o 5 lotéw z zaopatrzeniem wiecej. XRP moga bycd
kontrolowane za posrednictwem tabletu z systemem Android.

Na tym sie jednak rola robotéw nie konczy. Zdaniem Jenkinsa
mogg tez one zajmowaé¢ sie rannymi na polu walki monitorujac
ich czynnosci zyciowe i utrzymujgc ich przy zyciu do czasu
nadejscia pomocy. Przydadzg sie rowniez podczas desantu
morskiego, gdzie dokonajg wstepnego zwiadu poszukujgc
ewentualnych min. Jednak, jak méwi wojskowy, roboty mogg by¢
znacznie bardziej efektywne dopiero wéwczas, gdy bedzie mozna
komunikowa¢ sie z nimi w bardziej intuicyjny sposdéb. Muszg
zatem nauczy¢ sie rozpoznawania komend gtosowych oraz rozumied
sygnaty pokazywane dtonmi.
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