Xenoboty — powstaty pierwsze
zywe roboty
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Amerykanscy naukowcy stworzyli pierwsze zywe maszyny.
Zbudowali je z komérek zaby szponiastej (Xenopus laevis),
bezogonowego ptaza zamieszkujgcego Afryke. Roboty poruszaja
sie 1 mozna je dostosowywaé¢ do swoich potrzeb. Jednym z
najbardziej udanych jest miniaturowa maszyna wyposazona w dwie
nogi. Z kolei inny projekt zawiera wewngtrz otwédr, w ktdrym
moze transportowac niewielkie *adunki.

Jak zapewnia Michael Levin, dyrektor Allen Discovery Center na
Tufts University, ,to catkowicie nowe formy zycia. Nigdy
wczes$niej nie istniaty one na Ziemi. To zywe, programowalne
organizmy”. Tego typu rozwigzanie ma olbrzymie zalety w
poréwnaniu z tradycyjnymi robotami. Po pierwsze, zywe roboty
potrafig samodzielnie sie naprawié¢. Po drugie zas$, mozna je
zaprogramowa¢ tak, by po wykonaniu zadania ginety, ulegajac
naturalnemu rozktadowi, jak inne organizmy zywe.

Ich twércy uwazajg, ze w przysztosci tego typu roboty moga np.
oczyszcza¢ oceany z mikroplastiku, samodzielnie lokalizowac i
przetwarza¢ toksyczne substancje, dostarcza¢ 1leki do
wyznaczonego miejsca w organizmie czy w koncu oczyszczac ze
zXogbw Sciany naczyh krwionosnych.

Projektowaniem robotdow zajmuje sie specjalny ,algorytm
ewolucyjny” dziatajgcy na superkomputerze. Projektowanie
zaczyna sie od symulacji przypadkowego potgczenia 500 do 1000
komérek skéry i serca. Nastepnie kazdy z takich robotdéw jest
wirtualnie testowany. Te projekty, ktdore najlepiej odpowiadajg
oczekiwaniu naukowcow, majg najwieksza szanse wykona¢ zatozone
zadania, sg dalej rozwijane i na ich podstawie tworzy sie nowe
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roboty.

Urzagdzenia sg napedzane przez komérki serca, ktdre
spontanicznie kurczg sie 1 rozszerzajag, dziatajac jak
niewielkie silniki. Robotdéw nie trzeba niczym zasilac¢. Komdérki
maja na tyle duzo energii, ze zyjg przez 7-10 dni.

Grupa Levina poczekata na 100. generacje robotéw stworzonych
przez algorytm i z niej wybrata niektéore projekty do
zbudowania ich w laboratorium. Jako, ze do stworzenia maszyn
uzyto komoérek Xenopus, urzadzenia zyskaty miano ,xenobotéw”.

Architektura xenobotdow jest, jak zapewniajag twércy,
skalowalna. Podczas eksperymentéw z prawdziwymi robotami
powstaty takie, ktére poruszaty sie w wodzie po linii prostej,
inne krazyty w kétko, jeszcze inne tworzyty grupy. Mozna je
wyposazy¢ w naczynia krwionosne, uktad nerwowy czy komdrki
odbierajgce np. bodZce Swietlne i stworzy¢ w ten sposéb proste
oczy. Jesli do zbudowania robotéw uzyjemy komdérek ssakow,
urzgdzenia bedg mogty pracowa¢ na suchym ladzie.

Gtéwnym celem prac zespotu Levina jest zrozumienie zycia i
tego, jak ono powstaje i funkcjonuje. Oczywi$cie rodzi to
wiele pytan etycznych, chociazby o status xenobotdow. Czy
nalezy uznawa¢ je za roboty, czy za organizmy zywe. I do
jakiego stopnia ztozony powinien by¢ ich uktad nerwowy.

Xenoboty zostaty szczegétowo opisane na *amach PNAS, w
artykule ,,A scalable pipeline for designing reconfigurable
organisms”.
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