Wiecej robotdw niz zotnierzy?
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Juz wkrétce amerykanskim zotnierzom patrolujacym niebezpieczne
ulice mogg towarzyszy¢ autonomiczne roboty skanujgce okolice w
podczerwieni i wysytajgce obraz do dowddztwa. W tym samym
czasie oddziaty przemieszczajgce sie w gorach beda korzystaty
z mechanicznych tragarzy niosacych dodatkowe wyposazenie,
zywnos¢ i wode. ,Dzieki robotom nasi Zotnierze beda bardziej
niebezpieczni i lepiej rozpoznajg teren. Wymaga to jeszcze
duzo pracy, ale w koncu do tego dojdziemy” — méwi podputkownik
Willie Smith dowddca Unmanned Ground Vehicles z Fort Benning.

Zdaniem inzynierow i wojskowych wizja robotéw na state
towarzyszgcych oddziatom moze zis$ci¢ sie w ciggu najblizszych
10 lat.

W ubiegtym miesigcu w Fort Benning odbyty sie pokazy robotdw,
ktore pokonywaty przeszkody wodne, poruszaty sie po piasku,
terenie skalistym, przenosity kilkusetkilogramowe %*adunki,
samodzielnie podazaty za zotnierzami, poszukiwaty min czy
ewakuowaty rannych zotnierzy.

~Za 10 lat na kazdego zotnierza bedzie prawdopodobnie
przypadato 10 robotéw” — méwi inzynier Scott Hartlye z firmy
5D Robotics. ,Kazdy z zotnierzy bedzie miat do dyspozycji od 1
do 5 robotdéw, ktdére bedy go zabezpieczaty, rozgladaty sie w
poszukiwaniu wroga czy min. Roboty bedg ratowaty zycie” -
dodaje inzynier.

Wiele modeli byto juz testowanych w warunkach polowych i wiele
jest wykorzystywanych. Armia brytyjska uzywa wazacego 5
kilograméw Dragon Runnera. To niewielki urzadzenie moze zostac
przeniesione w plecaku, a nastepnie jest wpuszczane do budynku
skgd przekazuje oddziatowi obraz na zywo. Roboty dokonujg tez
wstepnego rozpoznania podejrzanych przedmiotéw, ktdore moga byd
tadunkami wybuchowymi umieszczonymi przy drogach w Iraku czy
Afganistanie.


https://wolnemedia.net/wiecej-robotow-niz-zolnierzy/

Sierzant Douglas Briggs z Maneuver Battle Lab pracowat z
robotami w Iraku. Mowi, Zze mogg one zrobi¢ wiele dobrego, ale
zotnierze bedg musieli sie do nich przyzwyczaié¢. Sam
niechetnie powierzytby sw6j plecak robotowi. ,Jestem
przyzwyczajony do noszenia plecaka. Wiem, ze z czasem bedzie
go nosit robot i bede musiat sie przystosowad. Tak jak wtedy,
gdy zaczynalismy uzywal GPS-a zamiast kompasu. Ufatem mojemu
kompasowi, ale musiatem przyzwyczai¢ sie do GPS-a.”

Najwazniejszym zadaniem stojgcym przed konstruktorami robotow
jest przekonanie dowdédztwa, ze maszynom mozna zaufad.
Wykazanie, ze nie wystraszg czy nie zmylag wtasnych zotnierzy.
Niezwykle wazne jest tez, by byty autonomiczne, ale by w
kazdej chwili mozna byto przejg¢ nad nimi kontrole. Eksperci
pracujg tez nad wbudowaniem w roboty mechanizméw zapamietania
przebytej drogi. Taka umiejetnos¢ moze sie przyda¢ w sytuacji,
gdy oddziat bedzie zaangazowany w walke. Wéwczas robota bedzie
mozna wysta¢ do bazy po dodatkowg amunicje czy wode.
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