W Polsce powstaje skoczek
ksiezycowy
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Polscy inzynierowie stworzyli mechanizm nogi skoczka
ksiezycowego. Robot, powstajagcy na zlecenie Europejskiej
Agencji Kosmicznej (ESA), ma stanowi¢ alternatywe dla *azikow,
ktére nie zawsze radzg sobie w trudnym terenie Ksiezyca.

Polska firma Astronika przedstawita w Srode w Centrum Badan i
Technologii Kosmicznych Europejskiej Agencji Kosmicznej (ESA-
ESTEC) w Noordwijk (Holandia) ukohAczony mechanizm nogi skoczka
ksiezycowego — podano w czwartek w komunikacie prasowym.
Polacy na zlecenie ESA pracujg nad zrobotyzowanym pojazdem,
ktéry mogtby wyreczad taziki. Te tradycyjnie wykorzystywane na
Ksiezycu maszyny nie zawsze radzg sobie w tamtejszym nierdwnym
terenie, pokrytym regolitem (luzZzng warstwg skat i pytu). W
ksiezycowych gérach, ktére czesto stanowia dla tazikéw bariere
nie do pokonania, skoczek bedzie mdégt swobodnie sie poruszad.
A wtasnie regiony gérzyste naszego satelity najbardziej
interesujg teraz naukowcdéw badajgcych m.in. przesztos¢ Uktadu
Stonecznego i zasoby z*6z naturalnych.

W pierwszej fazie projektu polscy inzynierowie zaprojektowali,
wykonali i przetestowali nogi skoczka. To kluczowy element dla
dziatania catego robota. Po udanej prezentacji w Centrum Badan
i Technologii Kosmicznych firma Astronika liczy, ze projekt
bedzie kontynuowany, a ESA zleci jej wykonanie peinego modelu
maszyny, ktora miataby byc¢ wykorzystywana podczas misji
ksiezycowych. Zapotrzebowanie na podobne roboty bedzie =z
pewnoscig wzrasta¢ — juz wiadomo, ze w najblizszej dekadzie na
Ksiezyc, Marsa i asteroidy tylko NASA, ESA i ChinAska Narodowa
Agencja Kosmiczna chcag wysta¢ przynajmniej kilkanasScie
lgdownikdéw. Podobne plany majg tez inne kraje i prywatne
firmy.
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Opracowana przez Polakow technologia to rozwigzanie wielu
probleméw, z jakimi spotykaty sie dotychczasowe misje
kosmiczne podczas ladowan na ciatach niebieskich. Ladowniki
przewracaty sie albo grzeziy w trudnym terenie. Testowane
wczesniej roboty skaczgce innych producentéw sprawdzaty sie
jedynie w warunkach mikrograwitacji (maty niska energie
skoku), nie mogtyby wiec skutecznie przemieszcza¢ sie na
Ksiezycu albo Marsie. Inne maszyny byt*y budowane jako
wielocztonowe konstrukcje kroczace, zuzywajgce duzo energii w
krotkim czasie — a to skraca czas operacyjny 1 ogranicza
eksploracje wiekszego terenu.

Polski skoczek wazy mniej niz 10 kilograméw i jest efektywny
energetycznie. Jego twdércy zapewniajg, ze na Ksiezycu moze
skaka¢ na wysokos$¢ nawet powyzej 3 metrow. ,Nasze rozwigzanie
wykorzystuje koncepcje odpychania sie od powierzchni za pomoca
lekkich nég — tak jak robi to konik polny. Skoczek
zaprojektowany do grawitacji ksiezycowej jest tatwo skalowalny
takze do mniejszych grawitacji. Nasza konstrukcja bazuje na
prostocie i wytrzymato$ci przy bardzo matym poborze mocy” -
mOéwi cytowany w komunikacie inzynier mechanik tukasz
Wisniewski, kierownik projektu.

Podczas misji ksiezycowej zadaniem skoczka mogg by¢ m.in.:
okreslanie sktadu pytu ksiezycowego, prowadzenie pomiaréw
spektrometrycznych, fotografowanie lgdownika-matki z réznych
perspektyw oraz analizowanie no$nos$ci powierzchni. Wyposazony
w kamery skaczacy robot moze réwniez badad¢ wtasciwosci
mechaniczne regolitu. Wiedza na temat ksiezycowej gleby ma
kluczowe znaczenie m.in. dla prac nad przemieszczaniem sie
pojazdow i ludzi po powierzchni naszego satelity i budowaniem
tam ewentualnych baz. Zdobywanie takich informacji dzieki
stosunkowo niedrogiemu narzedziu, jakim bedzie skoczek, moze
wptyng¢ na zmniejszenie kosztow przysziych misji kosmicznych.

To, jak ksiezycowy robot bedzie ostatecznie wygladat, okaze
sie w kolejnych fazach projektu. Twércy skoczka zaktadaja
potgczenie w maszynie két i skaczgcych nég: koto bedzie



umieszczone na nodze, a ta umozliwi robotowi wybicie sie ponad
powierzchnie gruntu za pomocg urzadzenia, ktdére zostato
wtasnie zaprezentowane w Centrum Badan i Technologii
Kosmicznych ESA. ,Dotychczas wiekszos¢ misji eksploracyjnych
planowanych by*o bardzo zachowawczo. taziki i lgdowniki
wysytano tylko na stosunkowo ptaski, bezpieczny teren, ktéry
niestety daje informacje naukowa tylko na temat najswiezszej
historii ciat*a niebieskiego. A i tak czesto maszyny te
lgdowaty w nieprzewidzianie trudnych warunkach albo
przewracaty sie 1 stawatly sie powoli bezuzyteczne” - méwi
tukasz Wisniewski.

Dodaje, ze duzo ciekawsze jest kierowanie instrumentdw
naukowych w tereny trudno dostepne, np. na klify i skaty albo
w kaniony. W takich formacjach wida¢ bowiem przekroje skat
tworzgcych ciato niebieskie. ,Nikt jednak nie odwazy sie
wystaé tazika wartego kilkaset milionéw euro w potencjalnie
samobdjczag misje. Maty robot skaczgcy jest stosunkowo niedrogi
i *atwo go zabra¢ na poktad. Jest niczym sprytny i pomocny
skaut, ktory moze wykona¢ zwiad w ryzykownym terenie, zanim
wjedzie tam tazik” — tiumaczy szef projektu.

Jego zdaniem wykorzystanie skoczka zwieksza bezpieczenstwo i
naukowg wartos¢ misji — chocéby dzieki zdobywaniu informacji o
wtasciwo$ciach mechanicznych powierzchni Ksiezyca. ,Jezeli
skoczek gdzies ugrzeznie, to nie szkodzi. Takie wtasnie jest
jego zadanie, aby dotrzec tam, gdzie jeszcze nikt nie prdébowat
i wykona¢ pionierskie pomiary. Jednocze$nie misja nie utraci
zdolnosci wykonania swoich gtoéwnych celdéw za pomocg ladownika
matki albo tazika” — uwaza WisSniewski.

Polacy nalezg do pionieréw w rozwoju tej technologii, ktoéra
moze okaza¢ sie przetomowa w sposobie eksploracji ciat
niebieskich.

Prace nad stworzeniem skoczka zostaty sfinansowane przez
Europejska Agencje Kosmiczng w ramach programu PLIIS (Polish
Industry Incentive Scheme) we wspodipracy z Centrum Badan



Kosmicznych PAN. Projekt byt mozliwy dzieki wspotdziataniu
polskiego sektora kosmicznego, Ministerstwa Rozwoju 1
Technologii oraz Polskiej Agencji Kosmicznej.
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