System oparty na AI sam
zaprojektuje roboty
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Naukowcy z Massachusetts Institute of Technology w Stanach

Zjednoczonych opracowali nowy system oparty na sztucznej
inteligencji, ktdéry sam optymalizuje ksztatt i konstrukcje
robotéw do podrézowania po rdéznych typach terenu.

Wyglgda na to, ze przestroga dla ludzkosSci jaka byt film
,Terminator” niczego nas nie nauczyta. Co prawda System
RoboGrammer, opracowany przez Massachusetts Institute of
Technology, to jeszcze nie Skynet, ale jest to zapowiedZ
mozliwosci jakie stajg przed systemami nauki maszynowej.
RoboGrammer juz teraz tworzy automatycznie optymalng strukture
robota dla danego zestawu warunkoéw.

Proces rozpoczyna sie od zdefiniowania przez inzyniera zadania
i wprowadzenia do systemu gtdéwnych komponentdéw o zadanych
atrybutach (np. kota i ogniwa o okreslonej wielkosci i wadze).
Inzynier nastepnie okresla zrdéznicowany nieréwny teren, po
ktorym robot powinien porusza¢ sie (np. Sliskie powierzchnie
lub stopnie). Zdaniem naukowcéw ludzcy projektanci robotoéw
zwykle uzywaja tych samych projektdéw, podczas gdy RoboGrammer
moze dostarczy¢ nowych pomystéw.

Gtowny autor oprogramowania, Allan Zhao opisuje system jako
»,SP0sSOb na opracowanie nowych, bardziej pomystowych projektéw
robotéw, ktdére mogtyby by¢ potencjalnie bardziej wydajne”.
RoboGrammer nie moze dziatad¢ catkowicie autonomicznie.
Czerpigc inspiracje =z prawdziwych zwierzagt, sztuczna
inteligencja odniost*a sukces w projektowaniu robotéw do
wykonywania okreslonych zadan. Na przyktad RoboGrammer
stworzyt samochéd podobny do jaszczurki, ktory porusza sie po
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gtadkich powierzchniach. Na $liskg maszyne zaproponowat co$
przypominajgcego morsa, co uzywa dwdch konczyn do pchania i
s§lizgania.

Teraz zespét naukowcow planuje stworzy¢ i przetestowal roboty
zaprojektowane przez sztuczng inteligencje do poruszania sie w
prawdziwym Swiecie.
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