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Naukowcy stworzyli roboty, ktdre mogg zmieniaé swdj stan z
ciektego na staty i z powrotem, inspirowane zdolno$cig ogdrka
morskiego do zmiany sztywnosci swojego ciata. Zespot badawczy
z Sun Yat-sen University, Zhejiang University oraz Carnegie
Mellon University opracowat nowy materiat, nazywany
,magnetoaktywng fazg przejsciowg” (MPTM), ktdéry umozliwia
robotom podobng funkcjonalnos¢.

Materiat ten skt*ada sie 2z magnetycznych mikroczgstek
neodymowo-zelazowo-borowych osadzonych w galu, metalu o
temperaturze topnienia wynoszgcej jedynie 29,8°C.
Wykorzystujgc zjawisko indukcji magnetycznej, roboty moga
zmienia¢ stan z ciektego na staty, co pozwala im na
wykonywanie réznorodnych zadan, takich jak przemieszczanie sie
przez wgskie przestrzenie czy wspdéipraca przy przenoszeniu
przedmiotow.

Zaawansowane wtasciwo$ci MPTM, w tym wysoka wytrzymatos$¢
mechaniczna i zdolno$¢ do przenoszenia obcigzen do 30-
krotnosci wtasnej masy w fazie statej, oraz ptynne
przemieszczanie sie z predkoscig do 15 cm na sekunde w fazie
ciektej, otwierajg nowe mozliwo$ci zastosowan w medycynie.

Roboty te mogg by¢ wykorzystane do dostarczania lekéw w trudno
dostepnych miejscach ciata ludzkiego lub do usuwania ciat
obcych, takich jak np. w zotadku. Ponadto materiat* ten
umozliwia tworzenie ,uniwersalnych srub”, ktdére moga by¢
wykorzystywane w inteligentnym montazu, dostosowujgc sie do
gniazda sruby przed zestaleniem sie.
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Badania nad tym materiatem i robotami pokazujg potencjat do
tworzenia nowych klas sprzetu biomedycznego i metod sktadania
produktéw z trudno dostepnymi czesSciami, co moze przyczynid
sie do dalszego rozwoju personalizowanej 1 precyzyjnej
medycyny.
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