Stworzono zelboty zdolne do
grasowania na ludzkim ciele

26 grudnia 2022

Nowy zelatynowy robot, ktéry petza napedzany wytacznie
zmianami temperatury i przemys$lang konstrukcja, wnosi ,rodzaj
inteligencji” do dziedziny miekkiej robotyki. Praca
inspirowana gagsienicg miernikowca zostata szczegdtowo
przedstawiona w ,Science Robotics”.

»l-] Jjest to obiekt poruszajgcy sie bez baterii, bez
okablowania, bez zewnetrznego zasilania jakiegokolwiek rodzaju
— wytgcznie na zasadzie pecznienia 1 kurczenia sie zelu” -
powiedziat gtéwny autor projektu David Gracias, profesor
inzynierii chemicznej 1 biomolekularnej na Johns Hopkins
University. ,Nasze studium pokazuje, jak manipulacja
ksztattem, wymiarami i wzorowaniem zeli moze dostroic
morfologie tak, zeby wbudowa¢ w nie swego rodzaju inteligencje
lokomocji”.

Zele na bazie wody, ktére w dotyku przypominajg gumowe zelki,
sg jednym z najbardziej obiecujgcych materiatdéw w dziedzinie
tzw. miekkiej robotyki. Naukowcy wykazali wczes$niej, ze zele,
ktére peczniejg lub kurcza sie w odpowiedzi na temperature,
moga by¢ wykorzystywane do tworzenia struktur inteligentnych.
W tym przypadku zesp6t z Johns Hopkins po raz pierwszy
zademonstrowat, jak pecznienie i kurczenie sie zeli moze by¢
strategicznie manipulowane w celu poruszania robotéw wprzéd i
do tytu na ptaskich powierzchniach, lub aby mogty one petzadé w
okreslonych kierunkach, wykonujgc ruchy falujace.

Zelboty, ktdére na potrzeby tej pracy zostaly stworzone za
pomocg druku 3D, bytyby tatwe do masowej produkcji. Gracias
przewiduje szereg praktycznych, przysziych zastosowan, w tym
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poruszanie sie po ludzkim ciele w celu dostarczenia
ukierunkowanych lekéw. Moga to by¢ rdéwniez roboty morskie,
patrolujgce i1 monitorujgce powierzchnie oceanu.

Gracias ma nadzieje wyszkoli¢ zelboty, aby petzaty w
odpowiedzi na zmiany w ludzkich biomarkerach 1
biochemikaliach. Planuje roéwniez przetestowal inne ksztatty i
formy inspirowane robakami 1 organizmami morskimi, oraz
chciatby zainstalowa¢ kamery i czujniki na ich korpusach.

Zrelacjonowane wyzej ,o0siggniecia” dokonano w instytucji
znanej ze swych ,proroctw pandemicznych”, takich jak ,Event
201",
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