Rosjanie tworza mape Ksiezyca
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Rosyjski aparat orbitalny tuna 26 stworzy trdojwymiarowa mape,
aby mozna byto wybra¢ miejsce do ladowania pierwszych
kosmonautdéw — powiedziat dyrektor Instytutu Badan Kosmicznych
Rosyjskiej Akademii Nauk Anatolij Pietrukowicz na posiedzeniu
Rady Kosmicznej RAN.

,P0 raz pierwszy przy pomocy fotografii stereoskopowej
stworzymy mape topograficzng Ksiezyca w rozdzielczos$ci 2-3
metry. W ptaszczyznie juz istnieje dzieki amerykanskim
satelitom, ale teraz otrzymamy, przy uzyciu obrazowania stereo
i analizy Swiatta, uniwersalng mape wysokosci catego Ksiezyca
z duzg doktadnos$cia” — wyjasnit Pietrukowicz.

Jak doda*, naukowcy beda mogli analizowal obrazy uzyskane z
aparatu tuna 26 w celu doktadniejszego zbadania powierzchni
naturalnego satelity Ziemi. Mapy z doktadnym okresleniem
wysokosci ptaskorzezby pozwolg rosyjskim kosmonautom na
ustalenie gwarantowanej trasy nawigacyjnej kolejnych misji na
Ksiezyc w pordéwnaniu z ,ptaskimi” zdjeciami amerykanskiej
stacji Lunar Reconnaissance Orbiter.

Mapa Ksiezyca ma powstac¢ juz w pierwszym roku lotu aparatu z
niskiej orbity okotoziemskiej, ktdédra wymaga okresowej korekty.
PéZzniej tuna 26 zostanie wprowadzony na orbite epileptyczng,
ktéora pozostanie stabilna przez nastepne 30 lat i pozwoli na
przeprowadzanie rdéznego rodzaju badan naturalnego satelity
Ziemi. W sumie planuje sie otrzymywa¢ do 40 GB danych
dziennie.

Orbiter tuna 26 zostanie wystrzelony w 2024 roku.
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