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Mobilnego robota, ktéory sam przeszuka okreslony teren,
znajdzie i wywiezie z niego mine czy niebezpieczne przedmioty,
skonstruowali naukowcy z Politechniki +tédzkiej. Pojazd
wystarczy odpowiednio zaprogramowad, a sam wyruszy w trase,
zas na koniec zamelduje o wykonaniu zadania.

To jeden z nielicznych na $Swiecie tak ,samodzielnych”
pojazdow.

Swiatowym liderem w produkcji robotéw mobilnych, ktére postuza
wojsku czy policji, sa Stany Zjednoczone 1 Japonia. W Polsce
rowniez sg osrodki badawcze zajmujgce sie takimi pojazdami,
jednak wiekszos¢ z konstruowanych urzgdzen nie potrafi
wykonywa¢ zadah samodzielnie. Zesp6t z Instytutu Informatyki
Stosowanej Politechniki tddzkiej skonstruowat wtasnie takiego
robota. ,Bedzie mozna go wykorzystywa¢ we wszystkich
miejscach, w ktdérych zycie ludzkie jest w niebezpieczenstwie.
Mégtby postuzyé¢ przede wszystkim wojsku, strazy pozarnej,
policji, stuzbom granicznym” — powiedziat PAP Kkierujacy
badaniami prof. Dominik Sankowski.

Co bedzie mozna zleci¢ takiemu robotowi? Bedzie moégt
przeszukiwa¢ wyznaczony mu teren oraz np. wykrywa¢ ukryte na
nim miny. ,Jednak to nie wszystko, bo umieszczone na
platformie robota ramie obserwacyjne bedzie mozna wyposazy¢ w
chwytak. Dzieki temu robot mdégtby chwycié¢ i przewiez¢
niebezpieczne tadunki w inne miejsce, nie narazajgc przy tym
zycia cztowieka” — powiedziat rozméwca PAP.

Robot bedzie dziatat w dwéch trybach. ,W pierwszym przez caty
czas bedzie kierowany przez cztowieka za pomocg specjalnego
panelu sterujgcego. W kierowaniu pomogg tez zamontowane na
maszynie czujniki, ktdére poinformujg operatora o mozliwych
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kolizjach z przeszkodami” — ttumaczy prof. Sankowski.

W drugim trybie robot moze dzia*ac¢ juz niemal zupeinie
samodzielnie. ,Robotowi zleca sie zadanie do wykonania, a on
zgtasza sie po jego zrealizowaniu. Wtasnie mozliwo$¢ pracy w
trybie autonomicznym wyrdéznia naszego robota, sposrdd innych
urzgdzen tego typu” — podkresla uczony.

Praca operatora w tym przypadku polega jedynie na
zaprogramowaniu robota i wydawaniu polecenia. ,Jesli chcemy,
zeby robot dojechat do zadanego punktu, operator jednym
dotknieciem ekranu uruchamia odpowiedni tryb pracy i wskazuje
punkt docelowy na mapie. Robot rozpoczyna jazde do zadanego
punktu. Podczas wykonywania =zadania, obliczana jest
bezkolizyjna Sciezka ruchu w oparciu o skaner laserowy. Po
osiggnieciu wyznaczonego celu robot zgtosi wykonanie zadania”
— opisat prof. Sankowski.

Dlaczego naukowcy podjeli sie skonstruowania takiego
urzadzenia? Prof. Sankowski wyjasnia, ze liczba pdél minowych
na catym Swiecie wcigz rosnie. Wyprodukowanie jednej miny
kosztuje okoto 1 dolara. Natomiast jej znalezienie 1
rozbrojenie ponad tysigc dolaréw. ,Z tego powodu roboty, ktére
mogtyby autonomicznie szukacl tych niebezpiecznych %tadunkoéw
wybuchowych sg bardzo pozadane” — powiedzia* kierownik
projektu.

Na razie naukowcy z +todzi skonstruowali funkcjonujgca
platforme, ale poszczegdlne rozwigzania techniczne nie s3g
jeszcze opatentowane. ,Na razie nie powstat tez konkretny
prototyp, ktéory moégtby by¢ wprowadzony do produkcji. Gtéwna
przeszkodg sg bardzo wysokie koszty wykonania atestéw i badan”
— powiedziat* kierownik projektu.

Zrdodxo: PAP — Nauka w Polsce



http://www.naukawpolsce.pap.pl/

