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Roboty odgadujace my
ludzi?

9 grudnia 2023

Naukowcy z Laboratorium Informatyki i Sztucznej Inteligencji
(CSAIL) MIT stworzyli system Feature Fields for Robotic
Manipulation (F3RM), Kktory pozwala robotom rozumie¢ i
manipulowa¢ pobliskimi obiektami za pomocg dowolnych wskazéwek
jezykowych. tgczac obrazy 2D z funkcjami modelu podstawowego w
celu tworzenia scen 3D, F3RM umozliwia robotom identyfikowanie
i chwytanie nieznanych obiektdéw, co czyni go szczegdlnie
przydatnym w rzeczywistych srodowiskach, takich jak magazyny i
gospodarstwa domowe.

Jedng z kluczowych cech F3RM jest mozliwos¢ interpretowania
podpowiedzi tekstowych w jezyku naturalnym, co pozwala robotom
manipulowaé¢ obiektami w oparciu o mniej konkretne zgdania
cztowieka. Oznacza to, ze nawet jesli uzytkownik poprosi
robota, aby ,podnidst wysoki kubek”, robot bedzie w stanie
znalez¢ i podniesc przedmiot, ktdéry najlepiej pasuje do tego
opisu. Ten poziom zdolnosci adaptacyjnych i generalizacji
zadan jest niezbedny, aby roboty mogty skutecznie dziatad¢ w
rzeczywistych $rodowiskach.

Naukowcy z National Science Foundation-MIT CSAIL Institute for
Artificial Intelligence and Fundamental Interactions,
wyjasniajg, ze budowanie robotéw, ktdre potrafig generalizowad
w prawdziwym swiecie, jest niezwykle trudne.

Zastosowanie F3RM wykracza poza proste zrozumienie obiektdéw i
manipulowanie nimi. Moze byl szczegdélnie przydatne w duzych
centrach logistycznych, gdzie roboty musza wybieraé produkty z
zagraconego i nieprzewidywalnego srodowiska. W takich
magazynach roboty czesto otrzymujga opis przedmiotu, ktory
muszg zidentyfikowa¢ i muszg dopasowaé¢ opis tekstowy do
zgdanego towaru, niezaleznie od réznic w opakowaniu.
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Na przyktad centra realizacji duzych sklepdéw internetowych
mogg zawiera¢ miliony produktow, z ktdérymi roboty nigdy
wczesniej sie nie spotkaty. Aby skutecznie dziat*ac¢ na takg
skale, roboty muszg dogtebnie zrozumiel geometrie i semantyke
roznych obiektdéw, nawet jes$li znajdujg sie one na ograniczonej
przestrzeni. Zaawansowane mozliwo$ci percepcji przestrzennej i
semantycznej F3RM mogg znacznie zwiekszy¢ zdolnos$¢ robota do
wykrywania obiektu, umieszczania go w pojemniku i wysytania do
pakowania. Ostatecznie pomoze to pracownikom fabryki
efektywniej wysytaé¢ zamdwienia klientow.

Rozwdéj F3RM jest znaczacym krokiem naprzdod w dziedzinie
robotyki. tgczgc percepcje wzrokowg z przetwarzaniem jezyka
naturalnego, roboty moga teraz rozumiec obiekty i manipulowad
nimi w taki sam sposéb, jak robig to ludzie. Ma to daleko
idgce konsekwencje dla réznych branz, w tym handlu
elektronicznego, logistyki i produkcji.

Ta praca otwiera nowe mozliwo$ci wspoOtpracy i interakcji
cztowiek-robot. Umozliwiajgc robotom rozumienie zapytan w
otwartym jezyku i odpowiadanie na nie, zblizamy sie do
stworzenia naprawde inteligentnych i elastycznych maszyn.
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