Prace nad autonomicznym
systemem sterowania tramwajem

17 wrzes$nia 2024
Nad autonomicznym systemem sterowania tramwajem pracuja
eksperci z +tukasiewicz - Poznanskiego Instytutu
Technologicznego, we wspétpracy z Miejskim Przedsiebiorstwem
Komunikacyjnym w Poznaniu. Testy systemu majag ruszy¢ w
przysztym roku.

W pierwszej kolejnosci jakos¢ opracowanych rozwigzan bedzie
weryfikowana w zajezdni tramwajowej na poznanskim Franowie.
Jesli testy zakonczg sie pomyslnie, autonomiczny tramwaj ma
szanse wyjecha¢ na ulice Poznania.

,Projekt zaktada opracowanie systemu, ktéry bedzie mozna
zainstalowa¢ w niemal kazdym pojezdzie. Naszym celem jest
stworzenie mozliwie wuniwersalnego narzedzia, tak by
przewoznicy mogli je zastosowal w eksploatowanym taborze” -
powiedziat w poniedziatek dyrektor tukasiewicz — Poznanskiego
Instytutu Technologicznego dr inz. Rafat Cichy. Zapewnit, ze
tramwaj wyjedzie na tory dopiero wtedy, gdy wszyscy bedg mieli
pewnos¢, ze jest bezpieczny, a jego dziatanie podlega peinej
kontroli. Kluczowe jest zapewnienie bezpieczenstwa pasazerom i
otoczeniu.

Autonomiczny pojazd miatby sam rozpoznawa¢ sygnalizacje
przeznaczong dla tramwajoéw, utrzymywaé¢ okreslonag predkos¢,
zatrzymywa¢ sie w wyznaczonych miejscach oraz zachowal sie
prawidtowo we wszystkich sytuacjach, szczegdélnie tych
niebezpiecznych, czyli wtargniecia pieszego Llub wjazdu
samochodu na czerwonym S$Swietle. ,Poznan po raz kolejny
udowadnia, ze nowoczesny transport publiczny jest priorytetem.
Jako miasto patrzace w przysztos¢ robimy krok w kierunku
rozwoju autonomicznego transportu szynowego. Jestem
przekonany, ze wymiana wiedzy, dosSwiadczen i zasobdw prowadzid
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bedzie do stworzenia rozwigzan, ktére docelowo bedg stuzyd
mieszkancom” — powiedziat w poniedziatek zastepca prezydenta
Poznania Mariusz Wisniewski.

Uczestnicy projektu przekazali w poniedziatek, ze kluczowym
zadaniem bedzie opracowanie i wprowadzenie narzedzi stuzgcych
do wykrywania zagrozen, jakie napotyka pojazd podczas
przejazdéw. W tym celu wykorzystane zostang rozwigzania oparte
o sztuczng inteligencje. ,Prace skupig sie na analizie
scenariuszy dziatania pojazdu w réznych warunkach, w tym
ekstremalnych. Badacze z tukasiewicz — PIT opracuja algorytmy
sterowania oraz dobiorg odpowiednie komponenty elektroniczne”
— podat Instytut. Planowane sa réwniez testy symulujace
wykrywanie przeszkdd i awarii czujnikéw oraz rozwdj systemu
wspomagania motorniczego, ktdry wizualizuje naruszenia stref
bezpieczenstwa. Przeprowadzone zostang jazdy testowe z
zainstalowanymi czujnikami, a zebrane dane postuza do
kolejnych etapéw projektu.

Naukowcy i pracownicy MPK Poznah wskazujg, ze baza na
Franowie, z torowiskiem o dtugo$ci niemal 14 km i
infrastrukturg przypominajgcg mate miasteczko — z przejazdami
oraz przejsciami dla pieszych przez torowisko, z sygnalizacja
Swietlng — jest dobrym miejscem na przeprowadzanie pierwszych
testow.

tukasiewicz — PIT przypomniat, ze automatycznie sterowane
pojazdy szynowe kursujg w wielu miastach, obstugujac gtéwnie
linie metra i prowadzace do portéw lotniczych. Pierwszy na
Swiecie autonomiczny tramwaj testowany byt w rzeczywistym
ruchu drogowym w Poczdamie w 2018 roku. Stanowi on réwniez
czes¢ projektu badawczego, ktdérego celem jest stworzenie
autonomicznej zajezdni tramwajowej w tym mieScie.

Projekt ,Transport autonomiczny” jest realizowany przez
konsorcjum pieciu instytutéw Sieci Badawczej tukasiewicz
(tukasiewicz — PIMOT, tukasiewicz — PIAP, tukasiewicz — ILOT,
tukasiewicz — IEL, tukasiewicz — PIT) i jest finansowany ze



Srodkéw Centrum tukasiewicz w ramach dotacji celowej.
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