Powstat prototyp robota do
sadzenia drzew

6 grudnia 2022

Naukowcy z polskich uczelni i instytutdéw wraz z Lasami
Panstwowymi opracowali prototyp robota do sadzenia drzew.
Robot w minute posadzi siedem sadzonek; moze by¢ istotna
pomocg przy zaktadaniu upraw lesnych oraz zalesianiu terendw
rekultywowanych i porolnych.

Projekt byt realizowany przez naukowcdw i inzynierdw z
Uniwersytetu Rolniczego im. H. Kot*ataja w Krakowie,
tukasiewicz - Poznanskiego Instytutu Technologicznego,
Akademii Gérniczo-Hutniczej i O0Srodka Techniki LesSnej w
Jarocinie. Przedsiewziecie by*o finansowane =z funduszu
badawczo-rozwojowego Lasdéw Panstwowych.

Wspdtrealizatorzy projektu z tukasiewicz — Poznanhskiego
Instytutu Technologicznego poinformowali PAP, Zze robot jest
odpowiedzig na problemy w lesSnictwie dotyczace m.in. niskiej
efektywnosci i braku automatyzacji rozwigzan w zakresie
zaktadania upraw oraz zbyt matej liczby oséb zainteresowanych
pracg przy sadzeniu lasu.


https://wolnemedia.net/powstal-prototyp-robota-do-sadzenia-drzew/
https://wolnemedia.net/powstal-prototyp-robota-do-sadzenia-drzew/

Mobilny automat RoboFoR sktada sie z kilku wspdéipracujacych
zespotdéw: samopoziomujgcego uktadu trakcyjnego, zespotu
magazynowania i podawania sadzonek oraz zespotu sadzacego.
Urzadzenie jest w stanie sadzi¢ do siedmiu sadzonek drzew
lesnych z zakrytym systemem korzeniowym w ciggu minuty.

Robot sadzi sadzonki w odpowiednim rozstawie, a po
umieszczeniu ich w glebie gleba dookot*a sadzonki wraz z jej
brytka korzeniowg sa dociskane za pomocg specjalnych két. Taki
zabieg pozwala na likwidacje kieszenli powietrznych i potagcznie
brytki korzeniowej z glebg, co w rezultacie pozwala na
podsigkanie wody do korzeni sadzonki.

.Wat przygotowuje placéwke poprzez zdarcie wierzchniej warstwy
gleby wraz z rosngcymi w niej roslinami i zgrania drobne
pozostatosci pozrebowe. W Srodek tak przygotowanej placéwki
zostaje opuszczony kostur, ktéory wykonuje dotek i wpuszcza w
niego sadzonke, a toczgce sie kota dociskajg ja do gleby” -
wyjasnit dr hab. inz. Florian Adamczyk, ekspert z Centrum
Technologii Rolniczej i Spozywczej w tukasiewicz — Poznanskim
Instytucie Technologicznym.

Wszystko jest automatycznie nadzorowane 1 sterowane poprzez
systemy zdalnego sterowania m.in. wspomagajacym wybdr miejsca
sadzenia modutem nawigacji satelitarnej.

Prototyp mobilnego automatu umozliwia sadzenie sadzonek drzew
leSnych z zakrytym systemem korzeniowym na uprzatnietych
powierzchniach pozrebowych bez koniecznos$ci ich
energochtonnego przygotowania, np. przez orke. Takie sadzonki
sg produkowane w szkétkach kontenerowych w specjalnych
pojemnikach.

Automat jest przystosowany do obstugi dwéch standardowych
typéw plastikowych kaset szkdétkarskich, dzieki ktédrym mozliwe
jest sadzenie sadzonek drzew lisciastych i iglastych.

Jak podkreslili wspéttwdrcy przedsiewziecia, obecnie les$nictwo
w krajach Unii Europejskiej nie dysponuje automatycznymi



sadzarkami, ktére bytyby w stanie w szybkim tempie odnowid
tereny pozrebowe. Prace te wykonuje sie zazwyczaj recznie,
niekiedy sadzarkami ciggnikowymi.

W obydwu przypadkach powierzchnie pozrebowa nalezy wczes$niej
odpowiednio przygotowal, np. przez zaoranie ptugiem les$nym, co
wigze sie dodatkowymi duzymi naktadami energetycznymi. W
krajach skandynawskich stosowane sg pdtautomatyczne gtowice
sadzgce montowane na wysiegnikach maszyn budowlanych.

Polityka 1lesna panstw UE stawia jako cel zwiekszenie
drzewostanéw wielogatunkowych oraz odnowienia terendéw lesnych
po $cince i zrywce drewna. Pod zalesianie coraz czesciej
przeznacza sie réwniez tereny poprzemystowe oraz rolnicze, dla
ktérych z réznych wzgleddéw nie przewiduje sie dalszego
wykorzystania rolniczego.

,Prace reczne w zagospodarowaniu lasu, w tym réwniez sadzenie,
sg ucigzliwe, a wydatek energetyczny organizmu pracujacych
ludzi jest bardzo duzy. Jest to praca monotonna. Wszystko to
powoduje, ze coraz trudniej znajduje sie robotnikéw do
wykonywania tej pracy. Zastgpienie pracy ludzkiej
zautomatyzowang pracg maszynowg zwiekszy wydajnos$¢ przy
zalesianiu i poprawi jakos¢ tej pracy” — powiedziat kierownik
projektu prof. Pawet Tylek z Uniwersytetu Rolniczego im. H.
Kottgtaja w Krakowie.

Naukowcy zwracajg takze uwage na to, ze praca robota pozwoli
na zmniejszenie liczby strat w sadzonkach podczas sadzenia
lasu. Zaktadanie upraw sadzonkami hodowanymi w standardowych
kasetach ogranicza stres poprzesadzeniowy wynikajgcy z
manewrowania nimi, np. poprzez kilkukrotne wyjmowanie sadzonek
z kaset, co czesto powoduje przesuszanie i obsypywanie brytki
korzeniowej.

Projekt, w ramach ktérego powstat RoboFoR trwat trzy lata i
zakonczyt sie jesienig.

Grupa docelowa nowego produktu to przede wszystkim zarzadcy



laséow panstwowych i prywatnych, przedsiebiorstwa podejmujace
rewitalizacje terendw poprzemystowych, porolnych i
rekultywowanych, stowarzyszenia przedsiebiorcéw lesnych i
zaktadow ustug lesnych oraz producenci lesnego materiatu
rozmnozeniowego.

Jak podkreslono, robot skupia w sobie rozwigzania techniczne i
aplikacje informatyczne funkcjonujgce dotychczas w odlegtych
obszarach technologii informacyjnych oraz lesnictwa. W trakcie
prac badawczo-rozwojowych nad projektem do urzedu patentowego
zgtoszono %*gcznie siedem wynalazkéw dotyczgacych gtdwnie
innowacyjnych rozwigzan technicznych.
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