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Naukowcy stworzyli elastycznego robota, ktory imituje wymarte
zwierzeta morskie sprzed 450 mln lat. W ten sposdb odtworzono
sposéb lokomocji najstarszych mobilnych %*odygowych szkartupni
— poinformowat uczestnik tych prac, dr hab. Przemystaw
Gorzelak z IPAL PAN. Podobne roboty moga dac¢ lepszy wglad w
ewolucje.

Naukowcy od lat szukaja réznych mozliwosci ,przywrécenia do
zycia” wymartych gatunkdédw. ,Szansa na dokonanie tego na
podstawie zachowanego kopalnego DNA w skamieniato$ciach sprzed
miliondw lat jest praktycznie zerowa, ale udato sie tego
dokona¢ w inny, do$¢ nieoczekiwany spos6b” — poinformowat dr
hab. Przemystaw Gorzelak, profesor Instytutu Paleobiologii
Polskiej Akademii Nauk.

Dr Gorzelak jest jednym z autordédw pracy opublikowanej w
»PNAS” . Wspotautorami prac i publikacji sa naukowcy z Carnegie
Mellon University w Pittsburghu (USA) oraz hiszpanhskiego
Instituto Geolégico y Minero de Espafa — Consejo Superior de
Investigaciones Cientificas w Saragossie.
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Zesp6t ten stworzyt elastycznego robota, ktory imituje wymarte
zwierzeta morskie sprzed 450 mln lat. ,Do jego budowy uzyto
wydrukowang w technologii 3D replike szkieletu skamieniatos$ci
szkartupni z rodzaju Pleurocystites, w ktdérej osadzono
elastyczne sztuczne kurczliwe wtdkna, przypominajace w
dziataniu mied$nie zywych organizméw. W ten sposdéb odtworzono
spos6b lokomocji najstarszych mobilnych todygowych szkartupni”
— opisuje dr Gorzelak.

Szkartupnie to grupa morskich organizmow bezkregowych,
posiadajgcych szkielet wewnetrzny zbudowany z weglanu wapnia.
Do dzi$ znanych nalezg np. rozgwiazdy, strzykwy, wezowidta i
jezowce.

2Wymarte szkartupnie z grupy pleurocystydow, ktérymi zajeli
sie badacze, posiadaty sptaszczone ciato o wysokosci okoto 2
cm, zaopatrzone w dwa duze wyrostki, stuzgce do zerowania oraz
Yodyge, ktdéra petnita fukcje lokomotoryczne. Zywity sie
prawdopodobnie szczatkami organicznymi znajdujgacymi sie na
powierzchni dna. Poruszaty sie powoli. Ich skamieniatos$ci
znane sg z Europy i Ameryki Pdétnocnej. Jednak na podstawie
tego, co sie zachowato, naukowcy nie byli w stanie powiedzie¢
zbyt wiele na temat mechaniki ich ruchu, a zatem réwniez na
temat ich stylu zycia” — zauwaza w komentarzu do publikacji w
PNAS profesor paleontologii z Ohio State University (USA),
William Ausich.

Obecnie dzieki rozwojowi paleobioniki (dziedziny, ktéra %gczy
osiggniecia robotyki z wiedzg paleontologiczng) naukowcy
zaczynaja wypeinia¢ luki, wynikajgce z niedostatkéw badan
skamieniatosci. Dr Gorzelak zwraca uwage na przekonanie
S§rodowiska naukowego, zgodnie z ktorym podobne roboty,
inspirowane organizmami wymartymi miliony lat temu, moga da¢d
unikatowy wglgd w ewolucje i sposob ich zycia, a nawet
potencjalnie mogg znalez¢ zastosowania inzynieryjne,
przyczyniajgc sie do rozwoju nowej subdyscypliny badawczej -
paleobioniki. ,Mozliwos$¢ pokazania dziecku albo studentowi,
jak okaz — zachowany w skale — mégt sie faktycznie poruszac,



bardzo pobudza wyobraznie” — podsumowuje Ausich.
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