B-Droid zapylit pilerwsze
truskawki
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B-Droid to by¢ moze pierwszy na Swiecie autonomiczny robot
zapylajacy. Urzadzenie powstato na Politechnice Warszawskiej i
juz przetestowano je na uprawach truskawek i czosnku. Potrafi
samodzielnie porusza¢ sie miedzy grzadkami, znajdowal kwiaty i
przenosi¢ miedzy nimi pytek.

»,Udato nam sie zbudowa¢ demonstrator autonomicznego urzadzenia
do zapylania roslin. Czyli innymi stowy urzadzenie, ktore
samodzielnie potrafi znalez¢ kwiat, zebra¢ z niego pytek i
przekaza¢ ten pytek na znamie tego samego lub innego kwiatu
tego samego gatunku” — moéwi w rozmowie z PAP tworca B-droida
dr Rafat Dalewski z Wydziatu Mechanicznego Energetyki 1
Lotnictwa Politechniki Warszawskiej.

Ruchami B-Droida nie steruje zdalnie cztowiek — urzadzenie
jest w swojej pracy samodzielne. B-Droid, ktéry jest robotem
jezdzgcym, przesuwa sie nad uprawg i wykonujac ruchy miotetka
przenosi pytek miedzy kwiatami. Robot musi by¢ podczas swojej
pracy na tyle delikatny, aby nie uszkodzié¢ kwiatow. Dr
Dalewski wyjasnia, ze najwazniejszym elementem systemu jest
oprogramowanie. Umozliwia ono znalezienie kwiatu i okreslenie
jego miejsca w przestrzeni.

SW tym roku prowadzilis$my juz préby na dwdéch rodzajach upraw
na truskawkach i na uprawie czosnku. W trakcie tych préb udato
sie nam na pewno przenosi¢ pytek z kwiatu na kwiat” — mowi
Dalewski. Dodaje, ze trzeba bedzie jeszcze zanalizowad
efektywnos¢ testow. Zwraca przy tym uwage, ze robot nie
uszkodzit kwiatéw, ktore miat zapylac.

Naukowiec przekonuje, ze urzadzenie jezdzgce jest najlepsze do
zapylania niektérych gatunkéw roslin, bo zuzywa niewiele
energii i jest tanie w eksploatacji. ,W niektdérych uprawach —
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np. w sadach — bardziej wskazane bytyby urzadzenia latajgce” —
méwi dr Dalewski i dodaje, ze wraz ze swoim zespotem pracuje
juz nad niewielkimi latajgcymi urzadzeniami, ktdre beda w
stanie przenosi¢ pytek z kwiatu na kwiat. To jednak bardziej
Zzaawansowane rozwigzania, na ktdre trzeba bedzie jeszcze
troche poczeka¢. Naukowcy z PW my$la tez nad rozwigzaniem dla
szklarni - bytoby to rozwigzanie zwigzane z konstrukcja
szklarni.

Dzieki robotom mozna bardziej kontrolowa¢ proces zapylania.
Owady zapylajg w sposob bardziej losowy. A B-droid przenositby
pytek tak, jak zostatby zaprogramowany — np. z danej grzadki
na konkretng, inng. To miatoby znaczenie np. przy tworzeniu
nowych odmian roslin. Dzieki mechanicznym zapylaczom w
przysztosci mozna bytoby odcigzy¢ owady w najbardziej
niebezpiecznych dla nich zadaniach.
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