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Amerykanska firma Aquabotix stworzyta robota SwarmDiver,
zdolnego do tworzenia z dziesigtkami takich samych urzadzen
swego rodzaju roju, ktory jest zarzadzany niemal jako
pojedynczy obiekt. Robot ma kilka wbudowanych czujnikéw, a
takze interfejsy do ich dodawania. Urzgdzenie moze poruszad
sie na wodzie i nurkowa¢ do gteboko$ci 50 metroéw.

Twércy tych urzadzen twierdza, ze jest to narzedzie do
monitorowania zbiornikéw wodnych i moze by¢ stosowane zardwno
do celdw cywilnych, jak i wojskowych. Niektdérzy programisci
sugerujag wykorzystanie robotéw dziatajgcych w grupie, co
mialoby poméc osiggac rdézne ambitne cele.

Tworzy sie z nich wtedy potautonomiczne zespoty wielu
jednostek, ktdére moga otrzymad¢ skomplikowane zadania.
Realizujg je potem wspdlnie jako pojedynczy podmiot. Wczesniej
taka koncepcja stosowana byta w przypadku bezzatogowych
statkéw powietrznych. Zresztg w 2015 r. armia amerykanska
przetestowata system, ktdry za pomoca specjalnych wyrzutni,
uruchamiat wiele drondéw wykonujgcych potem wspdélne zadania.

Firma Aquabotix wykorzystata koncepcje roju podczas tworzenia
robota morskiego SwarmDiver. Dziesigtki takich robotéw moga
by¢ uruchamiane z *odzi lub brzegu, a nastepnie obstugiwane
jako grupa. W zaleznosci od zadania roboty moga by¢
zorganizowane w jeden z kilku predefiniowanych rodzajéw roju.

Robot ma wydtuzony ksztatt i dtugos¢ 75 centymetréw. W tylnej
czesci zamontowano dwa silniki $rub napedowych, za pomoca
ktédrych robot moze unosié¢ sie na powierzchni z szybkosScig do
2,2 m na sekunde i nurkowa¢ na gtebokos¢ do 50 m. Zasilanie
wystarcza na dwie i pét godziny pracy, czyli pozwala na
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przebycie do siedmiu kilometrow.

Robot jest wyposazony w kilka czujnikéw: antene GPS, inercyjna
jednostke pomiarowg, antene do wymiany danych z operatorem lub
innymi robotami, a takze czujniki temperatury i cis$nienia.
Ponadto zapewnia kilka interfejsow do dodawania sprzetu innego
producenta do okreslonego zadania. Na przyktad moze by¢
wyposazony w sygnalizator akustyczny. Jednoczesne stosowanie
wielu robotéw pozwala na szybkie mapowanie dna morskiego. Moga
by¢ dzieki temu bardzo pomocne w poszukiwaniach réznych
podwodnych obiektéw.

Aquabotix sugeruje réwniez wykorzystanie takich robotéow do
celow wojskowych. Moga na przyktad wykonywac¢ takie zadania jak
monitorowanie wybrzeza, a takze mogg by¢ stosowane do badan
naukowych, na przyktad oceanograficznych.

W 2017 r. amerykanska marynarka wojenna US Navy stworzyta
pierwszg w historii eskadre podwodnych robotdéw. Amerykanscy
producenci sprzetu wojskowego sg aktywnie zaangazowani w
rozwoj i testowanie takich drondw ptywajacych. Juz w 2016 roku
Lockheed Martin przetestowat system trzech robotéw pracujgcych
w roju i zdolnych do sterowania dronami latajgcymi.
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